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Tema 4. Problemes



• Donades les següents declaracions en C (on NF i NC són 
constants) tradueix a MIPS la línia del requadre. 
Assumeix que i, j ocupen els registres $t0, $t1

int mat[NF][NC];

int f(){

int i, j;

. . .

return mat[i+5][j-1];

}
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Problema 4.1 (e)



• Donades les següents declaracions en C (on NF i NC són 
constants) tradueix a MIPS la línia del requadre. 
Assumeix que i, j ocupen els registres $t0, $t1

int mat[NF][NC];

int f(){

int i, j;

. . .

return mat[i*10 + 4][6];

}
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Problema 4.1 (f)
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Problema 4.3
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Problema 4.7 (a)

a) Tradueix a MIPS la subrutina func utilitzant accés 
seqüencial al vector veci (j ocupa $t0)
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Problema 4.7 (b)

b) Tradueix a MIPS la subrutina main utilitzant accés 
seqüencial a la matriu mati. Fes atenció als registres 
on guardes el punter i la variable i



• Tradueix a MIPS la sentència del requadre. Aplica la 
tècnica d'accés seqüencial per als accessos a la 
matriu A (les variables i, suma ocupen $t0, $t1)
void func(int A[N][N]) {

int i, suma=0;

for (i=0; i<N; i+=3)

suma += A[i][N-1-i];

}
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Problema 4.8 (d)
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Problema 3.13 (a)
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Problema 3.13 (e, f)
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Examen final 2019/20-Q1
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Examen final 2017/18-Q2
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Examen parcial 2017/18-Q1
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